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CARACTERIZACAO DE ATIVIDADE ACADEMICA

Identificacéo

Atividade Académica: 061110 - Mecanismos
Periodo Letivo: 2024/1

Carga Horéria Total: 60 horas-aula Créditos Académicos: 04
Distribuicao da Carga Horéria:

Teoria: 60 horas-aula

Competéncias
Identificar os diversos tipos de mecanismos de transmissdo de movimento em maquinas, de modo a escolher
o melhor sistema para uma dada aplicacao.

Identificar os diferentes tipos de movimentos que os elementos de um mecanismo desenvolvem quando
estdo em servigo para dimensiona-los corretamente.

Compreender a cinematica do movimento de mecanismos para aplicagdo em maquinas, para que esta
desempenhe satisfatoriamente sua funcao.

Compreender os conceitos fisicos e matematicos para determinar velocidades e aceleragcdes em mecanismos
e solucionar de problemas de transmissdo de movimentos de maquinas.

Conhecimentos
Movimento plano dos corpos rigidos. Translacdo. Rotagdo em torno de um eixo fixo. Equacdes que definem
a Rotacdo de um corpo rigido em torno de um eixo fixo. Movimento plano geral.

Decomposicdo do movimento. Velocidade absoluta e relativa. Aceleracdo absoluta e relativa. Centro
instantaneo de rotacao.

Lei de Grashov. Critério de Grubler. Vantagem mecanica.

Aceleracdo de Coriolis. Derivada temporal de um vetor em relacdo a um sistema em rotacdo. Movimento
plano de um ponto material em relacdo a um sistema de rotacéo.

Sistemas articulados.
Sistemas com pares deslizantes.

Mecanismos para obtencdo de movimento retilineo; Escapes.
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Mecanismos intermitentes.

Modelamento e simulacdo computacional; Juntas universais.
Cabos.

Correias.

Correntes.

Cames.

Metodologias, técnicas e recursos de ensino e aprendizagem

As aulas online séo projetadas considerando a aprendizagem ativa dos alunos, a partir de uma abordagem
investigativa, desafiadora e colaborativa. Que poderdo utilizar féruns para o desenvolvimento de discusséo
assincrona e troca de material entre os participantes e web conferéncias para ampliacdo de discussdes
sincrénicas (dentro do AVA). Para expansao e aprofundamento dos conhecimentos, utilizam-se um conjunto
de ferramentas: Arquivos para postagem e compartilhamento; Portfélio individual para registro de duvidas e
apreensdes pessoais em relacdo a atividade; Pagina Wiki para desenvolvimento de atividades de escrita
colaborativa; Questionarios para composicao de questdes e resposta cujo material € armazenado em uma
base de dados; Tarefas para implementacdo e descricdo de atividades com possibilidades de entrega em
arquivo ou texto on-line; Li¢cBes com roteiros que permitem a disponibilizacdo de conteudo em forma de
paginas seguidas por perguntas; além disso, aulas remotas (gravacdo de videos das aulas e eventos realizados
pela Universidade que séo disponibilizados no AVA).

Metodologias, técnicas e recursos de avaliagdo

A avaliacdo da aprendizagem, de carater continuo e processual, sera realizada de forma presencial
(consolidada no Grau B) e pelo acompanhamento do desenvolvimento da aprendizagem do aluno articulada
as atividades a distancia (Grau A). Serdo utilizados instrumentos e metodologias variadas, caracterizados, em
sua concepcdo, pela interdisciplinaridade e contextualizagdo de conhecimentos como: participacao critica e
reflexiva em foruns; estudos de casos; projetos de aprendizagem; elaboracao de producdes textuais, e provas.

Bibliografia basica

FLORES, P. Cinematica dos Mecanismos. Castelo Branco: Ed. Almedina. 2007.

HIBBELER, R. C. Dindmica: mecanica para engenharia - 102 edicdo. Pearson 2005. 592p. Livro
eletronico.

NORTON, Robert L. Projetos de maquinas: uma abordagem integrada. 4. ed. Porto Alegre: Bookman,
2013. 931p. Livro eletronico.

Bibliografia complementar

BUDYNAS, Richard G.; NISBETT, J. Keith. Elementos de maquinas de Shigley. 10. ed. Porto Alegre:
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AMGH Ed., 2016 . Livro eletronico.

NORTON, Robert L. Cinematica e dinamica dos mecanismos. Porto Alegre: ArtMed, 2010. Livro
eletronico.

RADE, Domingos. A.. Cinematica e Dinamica para Engenharia 1ED. 1st. Rio de Janeiro Elsevier 2017
520 p. Livro eletrénico.

SHIGLEY, Joseph E.; MISCHKE, Charles R.; BUDYNAS, Richard G. Projeto de engenharia mecénica.
7. ed. Porto Alegre: Bookman, 2005. 960 p.

SHIGLEY, Joseph E. Cinematica dos mecanismos. 1. ed. S&o Paulo: Edgard Blucher, 1970. 396 p.
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